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Найти:
1. Оптимальный регулятор uk
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∗ xk  (оптимальный закон управления).
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∗ k  .

Решение
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Найдем оптимальный процесс.
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Найдем оптимальное программное управление.
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Найдем оптимальный процесс.
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Найдем оптимальное программное управление.
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